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Tisztelt Jelentkezd!

Ebben a csomagban taldlod a Malev Virtual hivatalos adatrégzitéjét,
melyet az ellen6rzd repliléshez kell majd hasznalnod.

Elsé 1épésként le kell toltened a legfrissebb ,,Java Runtime Environment’ programot,
kilénben nem fog elindulni a logger! Ha leszedted, telepitsd a gépre!

Ezt itt talalod:

http://java.sun.com/javase/downloads/index.jsp

Ezutan inditsd el az ,Updater.jar” fajl-t az imént telepitett java programmal.
A logger ezek utan felépiti sajat magat.

Kdvetkezd Iépésként a sajat PID-edet kell beird a ,,User” mez&be (melyet a sikeres felvétel utan kaptal meg a HR
Managertdl) az alabbi médon:

Login

User: EXAM: P |

Password: | LOGIN |

(Pxxx= sajat PID)

A password szekcidba nem kell irni most semmit, csak a loginra kattintva belépni.
Ezutan egy budapesti jaratot latsz magad el6tt:

My Flights
!2[1!]8.1[].1(]: LHBP-=LHBP (EXAM, )

Ekkor a load Flight Plannel kell tovabblépni.
(Tovabbi beallitasokrdl, melyek nem befolyasoljak az ellenérzét, a logger manual-jaban olvashatsz.)

Inditsd el az FS-t, fontos hogy legyen regisztralt FSUIPC-d a gépen, ezt innen tdltheted le:
http://www.schiratti.com/files/dowson/FSUIPC.zip?timestamp=160708

Amit el6re j6, ha tudsz:

- Az ellenorzé replilés alatt nem szabad robot pildétat hasznalni. A cél felmérni a kézzel vald repllési képességeket.

-Legyél felkészilt IFR repulési eljarasokbdl: a repilés IMC zajlik majd.

Ezt azt jelenti, hogy mindenek elétt a latastavolsagot allitsd be 1nm-re!

Fel/le-szallas, standard eljarasok (SID, IAP). Holding. Radiénavigacios ismeretek (VOR, NDB).

- Manualis repllés végig: Irany, magassag, sebesség tartdsa robotpiléta hasznalata nélkil. Tlréshatarok:

Irany: +/- 15 fok

Magasséag: +/- 300ft

Sebesség: +/- 20 kts

-VOR navigécid, radial repllés, - ILS approach

Az ellendrzé menete:

-Allitsd gépedet az dllohelyre Ferihegyen, tankold meg, dllitsd be az 1nm-es ldtotavolsdgot!
-A manual alapjan indlitsd el a loggert, majd a jaratot is behuzott fékekkel, dllo hajtomdvel!
-Ne felejtsd elinditani az FSRecordert sem!

Payloadot és kerozint beldtds szerint (leqyen elég t6bb mandverre és maradjon leszallaskor is azért), a logger ezeket
nem figyeli ez esetben!

A lerepllendé utvonal: *LHBP31L-PTB-MNR-TPS-LHBP31R*
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A lerepllendd feladat, melyet kizarolag kézzel lehet végigvinni, a robot hasznalata tilos!

1. Felszallas 31L futopalyardl, kirepllés palyairanyon, emelkedés 4000 labra, 240 KIAS-sal.

2. Els6 forduld 20DME-re BUD VOR-t6l balra HDG210°-ra, PTB VOR 180°-as inbound radial elkapasa, sebesség
tartasa 250 KIAS-on, emelkedés 6000 labra.

3. PTB VOR elhagyasa a 085°-s outbound radialon, majd folytatas MNR VOR 045°-s inbound radialjan, sillyedés
MNR-ra 5000 labra, 250 KIAS-ra csOkkenteni a sebességet.

4. MNR utan rérepulés kdzvetlenlil TPS VOR-ra, belépés utan egy teljes kor holding a publikalt eljaras szerint
(térképeken), majd kezdd meg a hivatalos NDB megkézelitést a 31R palyara. Sebesség és magassag sajat belatas
szerint.

Az MDA elérése el6tt atstartolds, hajtsd végre az NDB eljaras szerinti

megszakitott megkoézelitési eljarast TPS-re, majd onnan folytasd az ILS megkdzelitést, szintén térkép alapjan a 31R
palyara.

Leszallas, majd begurulas a kapuhoz.

A logger a hajtomdvek teljes ledllitasa utan, automatikusan lezarja a reptervet
(ezt meg kell varni, mig kiirja),el kell menteni, majd elkildeni a videdfajl-lal egyitt a hegyesi.gergely@virtualairlines.hu
cimre, mellékelve a PID és tipus adatokat.

Sok szerencsét és j6 repullést kivanok!

Hegyesi Gergely — M006
MAVA Checkride Supervisor
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